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论 文 概 要 
 

一、 研究目的和方法 

开展了基于 BDS 和 GPS 分析对比非差 PPP、非差网解和双差网解的定位精度，着重分析

了 BDS在非差和双差解算模式下的定位精度以及 BDS 对于组合定位的贡献，以期能够为北斗

在高精度导航位置与服务的应用提供参考。 

二、 主要结果与结论 

（1）标准PPP解算中，BDS/GPS组合解算精度与GPS大致相当，均优于BDS，GPS的PPP精度

可以达到mm级，BDS的PPP精度可以达到cm级。（2）非差网解中，采用双差模糊度约束固定技
术和UPD模糊度固定技术进行的PPP解算与标准PPP相比，精度更高，收敛速度更快；与双差精
密基线结果相比，精度相当，解算速度更快，且UPD模糊度固定技术保证了整网解的严密性。
（3）双差精密基线解算作为传统高精度解算策略，算法严密，精度高，GPS可达到mm级定位

精度，BDS水平方向精度优于1cm，高程方向精度优于2cm。 

三、 主要创新点 

研究了非差网解新技术（基于双差模糊度固定约束 UPD 模糊度固定的 PPP 技术），得出

PPP 网解与基线网解精度大致相当的结论。UPD 模糊度固定整网解算技术保证了整网解的严

密性，为 GNSS监测站网提供了一种新的快速高精度监测技术。 

四、 科学意义和应用前景 

紧扣当前导航定位的前沿技术之一，并对非差 PPP、非差精密网解和双差基线网解三种

定位模式进行了分析对比；论文选题深入，理论依据正确，实验数据充足，对比方法合理，

结果分析透彻，研究结果将为北斗后续在高精度导航位置与服务的应用提供参考，并进一步

完善了 GNSS测站网快速监测体系。 

五、 解决的实际问题 

在引入北斗卫星零偏姿态矫正后，仍可保证零偏期间 BDS的定位精度在 5cm以内。与常

规 PPP解算结果相比，通过双差模糊度约束固定和 UPD模糊度固定技术得到的 PPP网解精度

更高，且收敛速度更快；而与双差精密基线结果相比，虽然精度相当，但 UPD模糊度固定整

网解算速度更快，且同时保证了整网解的严密性，为 GNSS 监测站网提供了一种新的快速高

精度监测技术。 
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