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	论 文 概 要

研究目的和方法

研究目的是设计一种适用于所有GNSS信号的通用弱信号捕获方案，并在硬件平台上予以实现。采用了归纳总结、理论推导与硬件试验相结合的研究方法：归纳了所有GNSS信号的伪码和导航电文特性，找到了一种适用于所有GNSS信号的积分方案；在总结前人研究成果的基础上，对弱信号捕获不可避免的伪码多普勒效应和漏检问题都提出了改进的解决方法；对所提弱信号捕获方案的检测性能进行了严格的理论推导；在FPGA平台上对捕获方案予以实现，并基于硬件平台进行了性能测试，测试结果与理论推导结果一致。
主要结果与结论

设计出一种适用于所有GNSS信号的通用弱信号捕获方案。经测试，在虚警概率不高于1e-6且检测概率不低于90%的前提下,所提捕获方案的灵敏度能达到-145dBm。
主要创新点

对弱信号捕获不可避免的伪码多普勒效应和漏检问题都提出了较好的解决方案，尤其是针对传统检测方案容易出现漏检的问题，提出了一种基于位置约束和门限约束相结合的改进的检测方案，具有一定创新性。
科学意义和应用前景

理论推导与工程实践紧密结合，给出了详细的理论推导过程和工程实现原理，推导结果和实测结果相互映证，科学性较强。

当前GNSS多系统并存，多系统兼容定位成为发展趋势；GNSS应用不断推广，新的、更具挑战性的使用环境对灵敏度提出更高要求。本文提出的通用弱信号捕获方案，针对上述两大需求提出，具有广阔的应用前景。
解决的实际问题

为导航接收机在弱信号环境下捕获处理各种GNSS信号提供了一种通用、灵活、扩展性强的解决方案。
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