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	论 文 概 要
1、 研究目的和方法
基于星光折射导航方法，利用小型、轻量化设备实现卫星在中高轨的全天时、高精度全自主导航。
2、 主要结果与结论
在星光折射导航方法具有精度高、自主性强、设备简单等优点的基础上，进一步实现了其全天时工作的可能性，这是星光折射导航方法在卫星自主导航领域走向实用性的关键一步。通过分析，最后得出具有实用价值的全天时星光折射导航精度优于1.2km。
3、 主要创新点
为提高星光折射导航方法的实用性，保证其高效性，本文创新性地提出了实现星光折射导航全天时、高精度导航的解决方案，需解决强背景星图获取、强背景下恒星提取和大气模型三项关键技术。文中通过构建观测指向模型和折射星探测极限星等模型，采用探测器的饱和抑制功能来实现强背景高信噪比星图的获取，并对其开展了理论分析及外场试验验证；采用地球强背景下恒星提取算法来实现对强背景下暗弱恒星的识别和恒星的高精度形心定位，并对该算法进行了外场试验验证；对高精度大气模型优化方法进行了研究并提出了范围适用、与星光折射规律相吻合的基于大气折射率变化的星光折射大气模型。
4、 科学意义和应用前景
星光折射导航具有误差不累积、完全不依赖于第三方支持、设备轻量化、导航精度高等优点，基于该导航方法的突出优势，该技术适用于卫星和平台控制的高精度定轨需求，也能满足空间实验室的各种有效载荷及空间实验室的轨道确定需求，它对未来航天技术发展具有重要意义。
5、 解决的实际问题

星光折射导航技术研究为开展我国高轨卫星高精度一体化的自主定轨应用奠定基础。
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