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	论 文 概 要
1、 研究目的和方法
北斗卫星导航系统（BeiDou Navigation Satellite System，BDS）是我国自主研制的全球卫星导航系统。研究北斗系统的实时动态精密单点定位（Real-time Kinematic PPP, PPP-RTK），具有非常重要的意义。多GNSS系统融合数据处理，可以增加可观测卫星数目，改善卫星星座几何结构，提高实时定位的准确性，连续性和可靠性。本文研究了北斗/GNSS实时动态精密单点定位的数学模型和固定北斗/GNSS非差模糊度的理论与方法，通过星间单差模型实现了固定北斗，GPS，北斗/GPS非差模糊度的GNSS实时动态精密单点定位。
2、 主要结果与结论
北斗系统IGSO和MEO卫星的硬件延迟小数部分（Fractional Cycle Bias）变化稳定；北斗/GPS/GLONASS多系统融合定位在不固定模糊度的情况下可以达到平面优于1 cm，高程优于3 cm的定位精度；固定北斗系统IGSO和MEO卫星的非差模糊度不仅提高了动态定位的精度，而且加快了收敛速度；固定北斗系统和GPS卫星非差模糊度的GNSS实时动态精密单点定位性能得到了进一步改善。
3、 主要创新点
对比分析了多系统融合定位相对于单一系统定位在定位精度与收敛性方面的改善，将星间单差模糊度固定方法应用于北斗与GPS单系统模糊度固定，以及同时应用于北斗与GPS卫星非差模糊度固定，并进一步分析了GLONASS系统的引入对定位结果的影响。
4、 科学意义和应用前景
本文推导了多系统融合实时精密单点定位的数学模型；深入研究了北斗非差模糊度固定理论与技术，可以进一步推广北斗系统的应用；同时，为多系统融合实时精密单点定位在国民生活中的应用提供了精度参考。
5、 解决的实际问题

实现了固定了非差模糊度的北斗实时精密单点定位；实现了同时固定北斗与GPS非差模糊度的多系统融合实时精密单点定位。
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