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	论 文 概 要
1、 研究目的和方法
针对目前载波RAIM（CRAIM）存在的问题和实际应用的需求，本文提出一种基于向量自回归(VAR)模型在线预报的多故障探测和识别的CRAIM新算法，并设计相应的用户保护水平的计算方法。
为此，本文针对双差载波相位观测值建立VAR模型，基于该模型进行预报，获得预报残差；如果某个时刻的观测值偏离预报残差，则利用极值不等式判断其偏离程度，超出正常范围时认为该时刻的观测值含有故障。从完好性风险入手，基于CRAIM新算法设计相应的用户保护水平的计算方法，一方面用来评价CRAIM新算法探测和识别多故障的性能，另一方面用于判别当前的导航信息不可用时及时向用户告警。
2、 主要结果与结论
1.CRAIM新算法对于多路径或者模糊度解算错误造成的连续多个历元上的某个观测值的故障，或者大气传播等原因造成的单个历元上的多颗卫星故障等都具有良好的探测和识别效果；
2.在故障偏差大小和时间等因素变化的情况下，CRAIM新算法的误判率能够满足用户要求；
3.用户保护水平的计算结果表明，CRAIM新算法可以用于CAT-I类精密进近。

3、 主要创新点
1.提出了一种基于VAR模型在线预报的多故障探测和识别的CRAIM新算法；
2.通过精确计算误判率的大小，设计了一种多故障探测和识别算法的可靠性定量分析方法；
3.给出了关于CRAIM算法的一种新的完好性风险分配方式。

四、科学意义和应用前景
基于VAR模型在线预报的多故障探测和识别的CRAIM新算法较好地解决了当前RTK-CRAIM算法面临的一些亟待解决的问题，丰富和发展了CRAIM算法；新算法可用于飞机进场着陆和舰载飞机着陆（SRGPS）等各种场合。
5、 解决的实际问题

本文提出的CRAIM新算法可用于RTK差分导航定位中多卫星故障的监测，而设计的用户保护水平计算方法可用于保障载波差分用户的故障监视告警和误差超限告警，这对于更好地解决北斗卫星导航系统（BDS）高精度应用情况下的完好性保障问题具有显著的实际价值。
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