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	论 文 概 要
1、 研究目的和方法
目的：有关中国北斗导航系统卫星的DCB产品，除广播B1和B2相对于B3频点的设备时延差参数外还没有官方公布的DCB产品，而且广播星历中的TGD参数精度较差。基本北斗卫星二代导航监测评估系统跟踪站和MGEX跟踪站，解算高频、高精度北斗卫星DCB产品。
方法：提出首先直接利用IGS发布的GIM产品对电离层延迟进行修正，进而根据DCB组合观测值分别求解北斗卫星DCB和测站DCB产品。

2、 主要结果与结论
结果：位于赤道上空的GEO和IGSO卫星解算精度差主要是受赤道异常影响。受观测连续性影响，MEO卫星的DCB参数的解算精度受到较大影响。DCBC2IC7I

主要受限于信号的观测数量。当跟踪站处于GEO和IGSO星卫星轨道背面时，所能观测到的卫星数目明显减少，数据利用率低，解算精度较差；赤道附近及陆地边缘跟踪站解算精度差主要是受赤道异常及跟踪站分布对IGS公布的电离层修正值的影响，这一点和GEO卫星解算精度差的原因相一致。
DCBC2IC6I

的STD不及
结论：论文算例求解了2014年第286天GPS卫星DCBC2IC7I

平均精度为0.27ns。总体来说，本文解算得到的北斗卫星DCB平均精度优于0.3ns。本文还对MGEX跟踪站的测站DCB结果进行了分析，分析了星座类型和跟踪站分布对DCB解算精度的影响。同时从数值上对比了我国国产接收机和国外接收机的DCB精度差异。DCBC2IC7I

平均精度为0.18ns，MEO卫星DCBC2IC6I

平均精度为0.14ns，GEO卫星DCBC2IC6I

的平均内符合精度分别为0.2ns和0.3ns。其中，IGSO卫星DCBC2IC7I

和DCBC2IC6I

。求解的DCBC2IC7I

和连续一个月的卫星DCBC1PC2W

，与CODE发布的对应DCB产品符合精度优于0.09ns，从而验证了方法的精度和可靠性。然后采用相同方法求解了北斗连续100天的卫星
3、 主要创新点
研究了介绍了基于MGEX/IGMAS的北斗观测数据及IGS公布的电离层修正参数，采用最小二乘联合求解北斗卫星和接收机DCB产品的技术方法。
4、 科学意义和应用前景

目前能接收北斗卫星信号的iGMAS与MGEX跟踪站不足100个，而IGS电离层工作组解算GPS卫星DCB产品所用到的跟踪站数目均在180个以上，如果仅利用北斗的观测数据，采用卫星DCB与电离层模型参数联合求解的方法，很难达到IGS产品的精度。所以论文提出首先直接利用IGS发布的GIM产品对电离层延迟进行修正，进而根据DCB组合观测值分别求解北斗卫星DCB和测站DCB产品。而且取得了总体小于0.5ns的产品精度，有助于提高北斗DCB产品的连续性。

5、 解决的实际问题

当前中国北斗导航系统卫星的DCB产品，除广播B1和B2相对于B3频点的设备时延差参数外还没有官方公布的DCB产品，而且广播星历中的TGD参数精度较差。基于此论文的方法可以有效提供和保障当前北斗卫星DCB的产品和精度。
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