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	论 文 概 要
1、 研究目的和方法
与GPS相比，对北斗卫星的测量模型以及力学模型的认识还不够精确，且北斗系统跟踪站数量以及分布均还不够完善，北斗卫星轨道精度与IGS精密轨道产品还存在一定的差距。目前，北斗卫星精密定轨确定，无论是非差模式还是双差模式，多是采用两步法，即通过GPS系统数据辅助北斗卫星精密定轨解算。为了提高北斗卫星轨道精度，本文提出进行基于双差模式的GPS/BDS一步融合精密轨道确定研究。
2、 主要结果与结论
基于MGEX全球114个跟踪站数据对精密定轨策略进行验证。数据处理结果为：GPS卫星轨道3DRMS优于5cm；与GPS卫星相比，BDS卫星轨道精度要低，激光检核结果表明BDS IGSO和MEO轨道径向精度优于5cm，GEO激光残差存在0.37m的系统差；Xp、Yp、LOD解算精度分别为0.06mas、0.10mas、21.6μs；站点坐标东、北、高三个方向的重复性分别为5.2mm、6.3mm、11.2mm。分析结果表明，采用该定轨策略可以获得高精度的定轨结果。随着跟踪站数量的增加和地理分布的优化，北斗卫星轨道确定精度将会进一步提高。
3、 主要创新点
本文提出基于双差模式的GPS/BDS一步融合精密轨道确定。为了避免系统间偏差对轨道精度的影响，系统间不生成双差数据。定轨策略中不仅估计了GPS/BDS卫星轨道，同时估计了站点坐标以及地球自转参数。并分析了双系统联合处理对地球自转参数的影响。并且从站点坐标的重复性角度对定轨策略进行了评估分析。此外，本文采用单天弧段定轨，叠加三天法方程的方式进行精密定轨，提高了卫星定轨解算速度。
4、 科学意义和应用前景
本文为北斗卫星精密定轨提供了一种新的思路，对iGMAS分析中心定轨策略优化有一定的借鉴意义，研究结果有助于推动北斗卫星导航系统的高精度应用。
5、 解决的实际问题
本文提出了一种新的GPS/BDS双系统融合定轨策略，该策略消除了系统间偏差对北斗卫星轨道的影响，获得了高精度的定轨结果。
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