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	论 文 概 要
1、 研究目的和方法
为增加多余观测并估计全球网规模下全时段的FCB，服务端需要利用全球分布的数百个跟踪站，如何提高FCB解算和非差模糊度固定效率成为亟需解决的关键问题。随多核处理器的普及以及并行计算、云计算等技术的飞速发展，利用并行编程技术对数据和计算密集型解算并行化处理成为提高数据处理效率的新方法。在多节点多核平台下，基于任务并行库，设计了非差多核并行解算的策略；基于MapReduce并行计算框架，提出了多节点FCB并行估计和非差模糊度并行固定的方法。
2、 主要结果与结论
(1). 基于TPL，设计并实现了基于任务的非差多核站间并行解算；基于MapReduce，设计并实现了多节点数据块间、星间FCB并行估计和非差模糊度并行固定。六节点四核平台下，FCB并行估计的效率达到了14.82倍。
(2). 分析了全球网规模下（准）全时段窄巷FCB的稳定性，采用基于抗差初值的窄巷FCB抗差估计方法，24h内窄巷FCB的变化幅度和极限误差均不超过0.10周。
(3). 每天估计一组卫星端的宽巷和窄巷FCB，利用全球分布的用户站进行了非差固定解并行计算，(U、E、N)方向平均静态小时解的精度从(2.44, 3.09, 0.96)cm提高到(1.29, 0.69, 0.59)cm，E方向精度提升最为明显；六节点四核平台下，非差模糊度并行固定的加速比达到了12.46倍。
(1). 主要创新点
(2). 针对窄巷FCB估值出现较大偏差的参考站，采用基于抗差初值的窄巷FCB抗差估计方法，降低了有偏差的参考站的窄巷FCB估值的权比。

(3). 基于TPL，采用工厂和职责链设计模式，设计并实现了GNSS大网非差多核并行解算。
(4). 基于MapReduce，采用数据本地化计算方法，分多节点数据块间和星间并行，设计并实现了多节点FCB并行估计和非差模糊度并行固定，提高了宽、窄巷FCB估计及非差模糊度固定效率。
3、 科学意义和应用前景
本文提出的并行方法满足提高GNSS大网非差模糊度固定效率的需求，并可实现GNSS全网数据异地协同联合处理。
4、 解决的实际问题

本文对非差模糊度浮点解（固定解）计算、宽巷和窄巷FCB估计等过程进行的并行化设计，不仅能显著提高服务端FCB估计及用户端非差模糊度固定的效率，而且可以提高对多核多节点计算平台的利用率。
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