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	论 文 概 要
1、 研究目的和方法
研究目的是在NLOS/LOS混合环境下进行鲁棒性较强、定位结果更优且定位解更加稳定的三维定位。
提出抗差岭估计的UWB三维定位方法，通过选权迭代降低观测质量较差的观测量对定位精度的影响，采用岭估计方法解决三维定位中遇到的奇异值问题。
2、 主要结果与结论
经实验分析，CHAN式算法和泰勒展开算法受到基站空间几何布局及NLOS误差的影响，定位解算时矩阵奇异从而导致定位偏差很大；岭估计定位精度明显提升，高程收敛，可以较好地应用于三维定位中，但由于观测量并未加以区分，因此受NLOS的影响较大；本文提出的抗差岭估计定位结果最优，保证高程收敛的同时，一定程度上克服了NLOS带来的影响。
3、 主要创新点
首先利用分组加权最小二乘的方法确定观测量的初权，而后采用岭估计的方法进行三维位置估计，并在每次解算后根据残差的大小自适应调整观测值权比，根据抗差估计选权迭代的思想进行迭代，直至定位结果收敛。这一方法通过增加部分参数加权平方和极小的约束条件，将最小二乘原则下位置的无偏最优估计变为有偏估计，克服了基站布设的网型缺陷，有效抑制了高程的发散，保证了三维定位解的稳定性。
4、 科学意义和应用前景
提出了行之有效的基于TDOA的UWB三维定位方法，很大程度上解决了当前基于TDOA的UWB室内三维定位所面临的困难。
该方法可应用于仓库、车库等卫星信号失锁环境中，为用户提供较好的三维位置服务。
5、 解决的实际问题
当前UWB三维定位主要面临两个问题：（1）定位精度很大程度上受到非视距观测影响；（2）受固定基站在室内布局的几何构型限制，定位结果在高程方向十分敏感，误差被异常放大。着眼于这两个实际问题，提出更加可行的室内UWB三维定位算法。
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