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	论 文 概 要
1、 研究目的和方法
分析APOD任务星载MEMS GPS接收机在轨性能，实现APOD-A纳卫星精密轨道确定，研究接收天线相位中心变化（PCV）和伪码残差变化（CRV）估计，提升卫星定轨性能。
2、 主要结果与结论
(1)对MEMS GPS接收机多通道卫星跟踪、观测噪声水平进行了评估，平均GPS卫星跟踪个数10.7颗，但L2频率观测资料偏少，平均仅有5.1颗卫星可用于双频导航。C1码和P2码的多径组合噪声大小分别是0.33m和0.73m。表明该接收机在L2频率数据接收方面仍需改善，比如低高度角部分的L2频率信号跟踪、P2码观测精度的提高。

(2)利用MEMS GPS 接收机实现APOD-A纳卫星的精密轨道确定，分别给出双频IF相位组合轨道解和单频GRAPHIC组合轨道解，经过SLR检核，双频和单频轨道精度分别为8.1cm和31.8cm，表明该接收机的三维定轨精度仍可达到10~20cm。研究接收天线PCV和CRV估计，其最大值分别达到了3cm和30cm，经过PCV和CRV改进后，轨道精度得到显著提高，双频和单频轨道的SLR检核精度分别提高3.0cm和15.3cm。

3、 主要创新点
首次系统分析了APOD任务星载MEMS GPS接收机在轨性能，发现一些现象并提出改进方向，并通过接收天线PCV和CRV估计提升定轨性能，实现若干厘米量级钠卫星精密轨道确定。
4、 科学意义和应用前景

给出了APOD任务MEMS GPS接收机在轨性能分析结果，对星载MEMS GPS技术提升有重要参考价值。该接收机由中国自主生产，首次成功应用于APOD纳卫星的精密导航，论文提升了定轨性能，实现了若干厘米量级精密轨道确定，不仅有助于APOD任务后续大气密度反演，而且对未来其它微纳卫星任务的精密导航具有广阔的应用前景。
5、 解决的实际问题
星载MEMS GPS接收机的在轨性能分析及其APOD纳卫星精密轨道确定中的应用。
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