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1、 研究目的和方法
研究目的：针对目前网络端模糊度固定产品估计缺乏合理的质量控制策略的问题，本文
基于组合与非组合PPP，讨论FCB以及IRC的估计方法，并提出相应的质量控制与分析策略，将估计得到的产品用于模糊度固定，比较组合与非组合PPP模糊度固定的效果，同时分析电离层延迟对模糊度首次固定时间的影响。
研究方法：利用全球IGS 跟踪参考网，基于组合与非组合PPP分别估计FCB和IRC产品，将四组卫星端产品用于模糊度固定并分析比较其效果。同时利用澳大利亚新南威尔士州CORS站组成区域参考网解算精确的电离层延迟，并将其作为先验约束增强非组合PPP参数估计的几何强度，进一步缩短模糊度首次固定的时间。
2、 主要结果与结论
结果：1.非组合与组合PPP FCB互差：宽巷小于0.02周，窄巷99.9%以上小于0.05周；
自估产品与武汉大学产品互差：宽巷均小于0.02周，窄巷86%以上小于0.05周；自估产品与法国CNES产品互差：宽巷均小于0.05周，窄巷97%以上小于0.05周。2.通过模拟动态模式处理，模糊度正确固定后，东北天三个方向的定位精度从10cm, 5cm, 10cm 改善为0.8cm, 1.3cm, 3.6cm，平均首次固定时间大约为32分钟。3.通过区域参考网增强，就1s采样率数据而言，模糊度首次固定的时间可以从30分钟左右缩短到数秒钟。
结论：通过合适的质量控制策略可以获取高精度的卫星端产品，从而实现可靠的模糊度
固定；非组合与组合PPP模糊度固定效果基本一致,由于FCB估计的有偏性，IRC方法的模糊度固定解稍微优于FCB方法; 通过区域参考网增强，模糊度首次固定的时间可以进一步加快。
3、 主要创新点
1. 从理论上分析了基于组合与非组合PPP的FCB以及IRC的估计方法。
2. 将最小二乘粗差探测与可靠性分析理论运用于FCB以及IRC产品的估计。
3. 通过大量数据分析比较了两种产品基于组合与非组合PPP的模糊度固定效果。
4、 科学意义和应用前景
目前针对PPP模糊度固定的研究主要集中于如何改善用户端模糊度固定解精度以及缩短

模糊度首次固定的时间等方面，而对网络端产品估计的研究较为薄弱。高精度的卫星端产品是实现可靠的模糊度固定的先决条件，因此研究网络端产品估计的质量控制与分析，具有重要的科学意义和应用前景。
5、 解决的实际问题
为PPP在实时应用方面的研究提供了参考，同时也为PPP模糊度固定方法提供了创新。



